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WSTEP
1.1.
1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru

robot w zakresie instalacji elektrycznej i teletechnicznej dla budowy przedszkola gminnego
wraz z infrastrukturg towarzyszacg oraz rozbidrka garazy blaszanych w ramach inwestycji
PN. ,,Budowa przedszkola w Kobidrze”

Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy w zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie rob6ét wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie zgodnym z
Projektem Wykonawczym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami i przepisami.
W zakresie niniejszej specyfikacji sa one nastgpujace:

1.4.1. Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji 1 przeksztatcania
strumienia S$wietlnego wysylanego przez zrédlo $wiatta, zawierajace wszystkie
niezbedne detale do przymocowania 1 polaczenia z instalacja elektryczna.

1.4.2.0bwod instalacji elektrycznej — zespdt elementdw instalacji elektrycznej
odpowiednio polaczonych ze sobg przewodami elektrycznymi i posrednio lub
bezposrednio ze zroédlem energii oraz chronionych przed przet¢zeniami wspolnym
zabezpieczeniem. Sklada si¢ z przewodow bedacych pod napigciem, przewodow
ochronnych oraz zwigzanych z nimi urzadzen rozdzielczych i sterowniczych wraz z
wyposazeniem dodatkowym.

1.4.3.0bwad instalacji elektrycznej odbiorczy — koncowy odcinek instalacji

elektrycznej od tablicy bezpiecznikowej do odbiornika /opraw
o$wietleniowych, wentylatora/.

1.4.4.Tablica bezpiecznikowa — urzadzenie przyscienne lub wnekowe stuzace do

zasilania ~ obwodow elektrycznych, sterowania, wykonania zabezpieczen
nadmiarowo- pradowych i r6znicowopradowych.

1.4.5.Przygotowanie podloza - zespot czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem
osprzgtu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektryczne;,

ukladaniem kabli 1 przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich
zamocowania zgodnie z dokumentacja.



Do prac przygotowawczych zalicza si¢ nastgpujace grupy czynnosci:

- wiercenie 1 przebijanie otworow przelotowych 1 nieprzelotowych,
- kucie bruzd i wnek,
- osadzanie kotkéw w poditozu, w tym ich wstrzeliwanie,

- montaz uchwytéw do rur i przewodow,

- montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,
- montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,
- oczyszczenie podloza - przygotowanie do klejenia.

L.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami nadzoru
inwestorskiego 1 autorskiego. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST cz. |
Wymagania ogdlne.

1.6. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje robot montazowych elementoéw instalacji elektrycznej stanowia:

projekt wykonawczy w zakresie wynikajagcym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegdlowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, pdz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75,poz.
664),

specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru robot (obligatoryjne w przypadku zamédwien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzagdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, spe-
cyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjo-
nalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, p6z. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75,
p0z. 664),

dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony

zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, pdz. 953 z pdzniejszymi zmianami),

dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub
zalecenia producentéw dotyczace stosowania wyrobow,

protokoty odbiorow czesciowych, koncowych oraz robot zanikajacych i ulegajacych za kryciu
z zalgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca
1994 1. - Dz. U. 22003 r. Nr 207, p6z. 2016 z pdézniejszymi zmianami).

1.7. Nazwy i kody robot objetych zamowieniem
453 00 000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311100-1Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych



2. MATERIALY
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej 1 ST. Wykonawca powinien poinformowa¢ nadzor
inwestorski o proponowanych Zrédlach otrzymania wyrobow przed rozpoczeciem ich
dostawy.
Wszystkie przewidziane do zastosowania wyroby winny posiada¢ dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uwaza si¢ wyroby posiadajace:
- aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpieczenstwa, certyfikaty i deklaracje
zgodnosci z normg lub aprobatg techniczng — do dnia okreslonego w tych
dokumentach
- oznakowanie CE , lub znakiem budowlanym B — zgodnie z obowigzujacymi
przepisami
- wydang przez producenta deklaracje¢ zgodnos$ci z dokumentami odniesienia.
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST cz. I Wymagania ogdlne.

3. SPRZET
Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu przewidzianego do danego
rodzaju robot. Nie wolno uzywac narzedzi uszkodzonych oraz nie odpowiadajacych
aktualnym normom przedmiotowym. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w
ST cz. I Wymagania ogdlne.

4. TRANSPORT
Materiaty 1 sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, jednak w
sposob zabezpieczajacy przed ich uszkodzeniem. Ogoélne wymagania dotyczace
transportu podano w ST cz. | Wymagania ogdlne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania organizacyjne
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki ich wykonania.
Wykonanie robot moze by¢ przeprowadzone tylko przez wykonawce posiadajacego
niezbedne uprawnienia do wykonywania robot elektrycznych. Ogdlne zasady
wykonania rob6dt podano w ST cz. I Wymagania ogdlne.

5.2. Uktadanie przewodow

5.2.1 Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontow. Wskazane jest by przebiegata w liniach poziomych i
pionowych roéwnoleglych do $cian budynku

5.2.2 Uktadanie przewodoéw pod tynkiem



Wykonanie instalacji p/t wymagaé¢ bedzie utozenia przewoddéw i zainstalowania
osprzetu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania instalacji na
istniejgcych $cianach niezbedne bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i
Slepych wnegk pod osprzgt oraz ich zatynkowanie. Przed tynkowaniem konce
przewodow nalezy ukry¢ w puszce, a puszki zabezpieczy¢ przed zatynkowaniem.
Warstwa tynku powinna mie¢ grubo$¢ co najmniej 5 mm.

5.3.  Montaz opraw o$wietleniowych
Oprawy oswietleniowe nalezy montowac na stropie lub §cianie w miejscach
przedstawionych w dokumentacji, w sposob zgodny z instrukcja montazu podang
przez wytworce. Po przykreceniu oprawy nalezy wprowadzi¢ do niej przewdd
kabelkowy, wykona¢ uszczelnienie na fabrycznie zamontowanym dtawiku i dokonaé
potaczen do listwy zaciskowe] wewnatrz oprawy. Przewo6d kabelkowy powinien mie¢
powloke ucietg rowno z wewngtrzng $cianka obudowy oprawy. Po dokrgceniu diawic
uszczelni¢ je dodatkowo.

5.4. Montaz tablic bezpiecznikowych
Montaz tablic bezpiecznikowych do podtoza nalezy wykona¢ wedhug instrukcji
montazu dostarczonej przez producenta.
W tablicach zamontowa¢ aparaty elektryczne wg dokumentacji, oczys$ci¢ styki
aparatéw z konserwantow, wykonac¢ potaczenia wewngtrzne pomiedzy
poszczeg6lnymi aparatami. Przewody obwodow elektrycznych wprowadzi¢ do tablicy
po wykonaniu otworow w gornej czesci obudowy 1 odizolowaé koncoéwki na dtugosci
zapewniajacej prawidtowe przytaczenie. Przewody fazowe wprowadzi¢ bezposrednio
do aparatéw, przewody ochronne na listwe PE, a przewody neutralne na listwy N
montowane za wyltacznikami roznicowopragdowymi. Przewody powinny by¢ utozone
swobodnie — nie powinny by¢ narazone na naciag i dodatkowe naprezenia.
5.5  Montaz osprzetu
Osprzet nalezy montowac na wysokosci od posadzki:
- laczniki - 140 cm
- gniazdka — 140 cm — w pomieszczeniach ,,mokrych”
-90-110 cm — w pom. biurowych, zabiegowych, gabinetach lekarskich
- 30 cm — na korytarzach
Stosowac osprzet podtynkowy.
Osprzet nalezy mocowac w puszkach instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakos$ci robot podano w ST cz. I Wymagania
ogolne.
6.2.  Zakres badan kontrolnych obejmuje:
- stwierdzenie kwalifikacji wykonawcy;
- stwierdzenie posiadania przez wykonawce $wiadectw dopuszczajacych dany wyrdb
do stosowania w budownictwie;
- stwierdzenie wtasciwej jakos$ci materiatdéw na podstawie atestow producenta;
- wizualng ocen¢ wykonanych czynnosci;
6.3.  Po wykonaniu robdt nalezy wykona¢ badania i pomiary:
- sprawdzenie ciagtosci zyl przewodow;
- pomiar rezystancji izolacji;
- sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej



Wszystkie wyniki badan i pomiardw nalezy zamiesci¢ w protokotach.

Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajace si¢ z ogledzin czgsciowych i

koncowych polegajacych na kontroli:

- zgodnos$ci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

- zgodnosci potaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

- sprawdzenie ciagtosci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalacji,

- poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potaczen srubowych instalacji elektryczne;j
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu,

- poprawnos$ci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow energii
elektrycznej,
poprawnosci zamontowania 1 dokonanej kompletacji opraw oswietleniowych

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST cz. | Wymagania ogolne.
W zaleznos$ci od wykonywanych czynnosci jednostka obmiaru jest metr [m] lub ilo$¢
sztuk [szt.].

8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST cz. | Wymagania ogdlne .
8.2.  Zakres odbiorow:
- odbior materialow
- odbidr wykonanych robot na podstawie:
stwierdzenia zgodnosci zakresu z dokumentacjg
- oceny wizualnej
oceny badan i pomiaréw na podstawie protokotow

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST cz. | Wymagania
ogolne
9.2.  Zasady rozliczenia i ptatnosci
Rozliczenie robot montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane jednorazowo

po wykonaniu pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi
w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczeniec umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawca nastepuje po do-
konaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi
warto$¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania, robdt instalacji elektrycznych lub kwoty ryczattowe obej-

mujace roboty instalacyjne uwzgledniajg rowniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materialdw, narzedzi 1 sprzetu,

- obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

- ustawienie 1 przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych
wykonanie robdt na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),

- usuni¢cie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,



- usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadéw materialow w sposob podany w specyfikacji
technicznej szczegotowe,
- likwidacje stanowiska roboczego.

10.  DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Projekt wykonawczy instalacji elektrycznej

10.2. Ustawy
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buwlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92 poz. 881).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U z 2003r. Nr 207,
p0z.2016 z pdzn. zmianami).

10.3. Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202,
pdz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, p6z. 664).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budo
wy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajqcego dane doty
czgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, p6z. 953 z p6z
niejszymi zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, p6z. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny
zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace
W ocenie zgodnos01 oraz sposobu oznaczenia wyrobow budowlanych oznakowania CE
(Dz. U. Nr 195, p6z. 2011).

10.4. Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom 1, czes¢ 4)
Arkady, Warszawa 1990 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB cze¢$¢ D: Roboty insta
lacyjne. Zeszyt 1: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach mieszkalnych.
Warszawa 2003 r.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB cze¢$¢ D: Roboty insta
lacyjne. Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci pu
blicznej. Warszawa 2004 r.

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Wymagania ogoélne.
Kod CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja - 2005 r.

- Poradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 r



